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. Sean V' y W dos espacios vectoriales sobre el cuerpo K y f € Hom (V,W). Si
{ai,...,a,} es una base de V', entonces:

(a) {f(a1),..., f(a,)} es base de W.
(b) {f(a1),..., f(a,)} es sistema generador de W.

)
(c¢) {f(a1),..., f(an)} es una familia ligada de W.
)

(d) En general, ninguna de las afirmaciones anteriores es cierta.

. Sea f € End (IR?) tal que f(1,1) = (2,1) y £(0,1) = (1,1). Entonces:
f(1,0) =1f(2,1) +0f(0,1).

f(1,0) = (1,0).

f(1,0) = (3,5).

No podemos conocer f(1,0), la aplicacién lineal f no estd bien definida.
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. Sea V espacio vectorial sobre IK y h € End (V') tal que Ker h = {0y }. Entonces:
(a) h biyectiva.
(b) Imh # V.
(c) h(v) =0y, Vv e V.
)

(d) Ninguna de las afirmaciones anteriores es cierta.

. Sea la aplicacion lineal f : R®* — IR® cuya matriz coordenada respecto de la base

canonica es
0 0 1
A=10 2 0 |,
0 0 -3

entonces se tiene que dicha aplicacién lineal es

inyectiva y no suprayectiva,

(a)
(b)
()

)

(d) ninguna es cierta.

biyectiva,

suprayectiva y no inyectiva,

. Sea f € End (IR?) dado por f(x,y) = (z + ¥, y) con ecuacién coordenada respecto
de la base canénica de R? Y = AX. Entonces:

11 2 1 3 1 10
da=(21) an (2 ) oan (2 1) aan(10),
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Sea la aplicacién lineal f: IR® — IR? cuya matriz coordenada es

2 1 =2
A=12 2 -3
2 1 =2

entonces se tiene que dicha aplicacion lineal es

no es inyectiva,

)
b)
()

)

(d) ninguna es cierta.

(a
(b) biyectiva,

suprayectiva,

Sea f : V — W aplicacion lineal, dimV' = n, dimW = m conn < m. Entonces

. Sea f € End(IR?) definido por f(z,y) = (z + v, 2y).

SiY = AX es la ecuacién coordenada de f respecto de la base {(1,1), (3,—1)}, la
matriz A sera:

2 1 2 2 2 -1 1 1
oA (3 ) owan (2 2) aan (27 ) aan (L),

Sean h € End (R?) y {v;,v2} una base de IR* tal que h(vy) = vi — vy y v3 € Ker h.
Entonces, la matriz coordenada de h respecto de {vy, v} es

1 -1 1 0 0 1 10
das (2 was (4 0) aan (5 ) wa(10)

Considera h definido en la cuestién anterior. Entonces,

(a) Imh = R?.

(b) Imh = R ({vy,v2}).

(¢) Imh =TR((1,-1)).
)

(d) R? = Kerh @ Imh.



Problema adicional.
Sea f : Ro[z] — IRy[z] tal que
fA+2>)=1—-2, f(l-z)=2+22 f(z)=0.
1. Calcula f(2 + 2?).
2. Halla Imf. Razona si f es suprayectiva.

3. Halla una base de Kerf.

4. Halla B la matriz coordenada de f respecto de {1+a% 1—z, 2}y {1—=x, 2+ 2z}
(bases de Rs[z] y Ry[z] , respectivamente).

5. Denotamos por A a la matriz coordenada de f respecto de {1, z, 2%} y {1, 2} (bases
candnicas de Ry[z] vy Rq[x] , respectivamente). Prueba que existen Py @ tales
que A = PBQ.



